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2 CZESC OGOLNA
2.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru rob6t zwigzanych z instalacjg okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjnego
CCTV, kontroli dostepu, przywotawczego oraz SSWiN. Niniejsza specyfikacja zawiera row-
niez wymagania dla okablowania strukturalnego zapewniajacego wlasciwe parametry tech-
niczne dla systeméw CCTV, KD skonfigurowanych do pracy z wydajnoscig klasy EA. Oka-
blowanie nalezy zbudowaé w oparciu o kabel F/FTP kat.64, 4 pary 23AWG, LSZH i gniazda
ekranowane, wtyki lub rozszywajgc na zaciskach urzadzen dla calego obiektu zgodnie ze
schematami z dokumentacji projektowej dla budynku biurowego przy ul. Targowej 9 w Go-
rzowie Wielkopolskim 66-400, zlokalizowanego na dzialce 596/18, obr. Zamoscie. Specyfi-
kacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

2.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrolny przy zle-
caniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.1.

2.3 Zakres robot objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i ma-
jace na celu wykonanie instalacji okablowania strukturalnego wraz z urzadzeniami aktywny-
mi i wszystkimi elementami systemu dozoru wizyjnego, kontroli dostepu, przywolawczego,
sygnalizacji wlamaniowej i napadowej w budynku biurowym przy ul. Targowej 9 w Gorzo-
wie Wielkopolskim 66-400, zlokalizowanym na dzialce 596/18, obr. Zamoscie.

Zakres robdt obejmuje:

— budowe tras kablowych (zgodnie z ustaleniami migdzybranzowymi szczeg6lnie pro-
jekt elektryki);

— budowe gniazd,

— ukladanie kabli;

— terminowanie kabli w module ekranowanym;

— montaz Punktéw Dystrybucyjnych;

— instalacje urzgdzen aktywnych w punktach dystrybucyjnych;

— lgczenie gniazd z urzadzeniami aktywnymi;

— konfiguracje urzadzen aktywnych w punktach dystrybucyjnych;

— montaz oraz instalacj¢ urzadzen aktywnych, NVR dla systemu CCTV;

— montaz, instalacj¢ oraz konfiguracje stacji klienckiej dla systemu dozoru wizyjnego
CCTV;

— montaz urzgdzen koncowych — kamer IP;

— montaz oraz instalacj¢ urzadzen aktywnych dla systemu KD;

— montaz, instalacje oraz konfiguracje stacji klienckiej dla systemu kontroli dostgpu KD;

— montaz serwera w szafie rack, instalacje oprogramowania, konfiguracje oprogramo-
wania;

— montaz kontroleréw drzwi;

— montaz osprzetu drzwiowego (kontaktrony, przyciski wyjscia roboczego, przyciski
ewakuacyjne, elektrozamki) wraz z czytnikami;

— montaz, instalacje oraz konfiguracje systemu przywoltawczego;

— prace wykoriczeniowe;

— pomiary kabli logicznych.

— rozprowadzenie okablowania;



— montaz klawiatur, czujek ruchu/zalania/dymu, sygnalizatorow optyczno-
akustycznych, podlaczenie kontaktrondw;
— konfiguracja oprogramowania centrali SSWiN w raz z modulem GSM

2.4 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z doku-
mentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materialéw pomocniczych zasto-
sowanych do wykonywania instalacji muszg by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projek-
towej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw (typéw) urzadzen i osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem speknienia parametréw
technicznych i funkcjonalnych urzadzen lub podwyzszenia wezesniej przewidywanych.

2.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia
2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza
by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i instrukcji. Niewy-
szczegolnienie jakichkolwiek z obowiazujacych aktéw prawnych, norm budowlanych i bran-
zowych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

2.6 Prowadzenie robot

Prowadzenie rob6t w budynku biurowym przy ul. Targowej 9 w Gorzowie Wielkopolskim
66-400, zlokalizowanym na dzialce 596/18, obr. Zamoscie, wymaga stosowania sie do wa-
runkéw 1 wymagan podanych w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie w/w
obiekcie oraz uzgodnief wykonania robot z jednostkami nadzorujgcymi dane obiekty.

2.7 Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem robét instalacji okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjne-
go, kontroli dostepu, przywolawczego oraz sygnalizacji wlamania i napadu, Wykonawca po-
winien zapoznac si¢ z budynkiem biurowym przy ul. Targowej 9 w Gorzowie Wielkopolskim
66-400, zlokalizowanym na dzialce 596/18, obr. Zamoscie.

2.8 Koordynacja robot instalacji okablowania strukturalnego z innymi
robotami

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna byé do-
konana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacja nalezy objaé projekt organizacji
budowy, szczegbélowy harmonogram roboét instalacji okablowania strukturalnego oraz pomoc-
nicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami okablowania strukturalnego. Nalezy
réwniez uwzgledni¢ roboty budowlane zwigzane z instalacjg calego osprzetu systemu bezpie-
czenstwa (serwer integrujacy systemy bezpieczenstwa), czyli systemu dozoru wizyjnego (re-
jestratory, stacja operatorska, kamery, uchwyty przytgczeniowo-montazowe), kontroli dostepu
(kontroler, kontaktrony, przyciski wyjscia i ewakuacji, elektrozamki, czytniki, terminale),
sygnalizacji wtamania i napadu (czujki ruchu/zalania/dymu, kontaktorny klawiatury i sygnali-
zatory optyczno-akustyczne) oraz przywolawczego (panel obstugi, przyciski obecnosci, przy-
ciski pociggowe, lampki sygnalizacyjne, bramke TCIP i zasilacz).

3 MATERIALY

Parametry techniczne materialéw i wyrobéw majg by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w projekcie 1 powinny odpowiadaé wymaganiom obowigzujgcych norm pafistwowych (PN)
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oraz przepisom dotyczacym instalacji okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjne-
go, kontroli dostepu, systemu przywolawczego oraz sygnalizacji wlamania i napadu.

3.1 Odbior materialow na budowie

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci, kom-
pletnosci i zgodnosci z danymi wytworey. Kazda dostawe towaru na budowe nalezy potwier-
dzié pisemnie.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robdt, nalezy skontaktowac si¢ z dostaweg i wyjasnié¢ zaist-
niale watpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez
dozér techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robét.

3.2 Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materialéw powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze spe-
cjalnych wlasciwodci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczefistwa przeciwpoza-
rowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie.

4 SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych
systemu dozoru wizyjnego, kontroli dostgpu, przywolawczego, sygnalizacji wlamania i napa-
du oraz okablowania strukturalnego dedykowanego do komunikacji w/w systemow powinny
odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci, wytrzymatoSci oraz bezpie-
czenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ usta-
lone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzgdzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eks-
ploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eks-
ploatacji.

5 SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbgdnych do wykonywania danego ro-
dzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przed-
mioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania elementéw okablowania
strukturalnego, serwera systemow bezpieczenstwa (KD), stacji roboczej systemu dozoru wi-
zyjnego i kontroli dostepu, rejestratoréw, kamer IP, kontroleréw, czujek, sygnalizator6w oraz
urzadzen dodatkowych nalezy przestrzega¢ zalecen wytwoércow. Nalezy zastosowaé si¢ do
zalecen producenta. Zaleca si¢ dostarczenie wszystkich elementéw i urzadzen (okablowanie
strukturalne, sprzet systemu dozoru wizyjnego, kontroli dostgpu, przywolawczego oraz sy-
gnalizacji wtamania i napadu) bezposrednio przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego
transportu z magazynu budowy.



6 WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Montaz elementéw okablowania strukturalnege w szafie kablowe]

Elementy okablowania strukturalnego oraz urzadzenia aktywne montuje si¢ na stelazu 19’
w szafie dystrybucyjnej za pomoca zestawu elementéw $rub mocujacych (4x $ruba, podklad-
ka oraz nakretka). Instalacja winna przebiegac zgodnie z kartg katalogowa danego urzadzenia.

6.2 Prowadzenie przewodow (kabli)
6.2.1 Budowa tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie od-
powiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni
giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych. Przy budowie tras kablo-
wych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzigé pod uwagg zapisy normy PN-
EN 50174-2:2018-08 dotyczace réwnoleglego prowadzenia réznych instalacji w budynku,
m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasi-
lajacym, a okablowaniem strukturalnym. Trasa kablowa powinna zosta¢ uwzgledniona w pro-
jekcie elektryki. Przy uktadaniu kabli miedzianych nalezy stosowa¢ si¢ do odpowiednich za-
lecen producenta (tj. promienia giecia, sily wciggania, itp.) Kable nalezy mocowa¢ na drabin-
kach kablowych $rednio co 30 cm, w przypadku dhugich tras pionowych zaleca si¢ réwniez
wykorzystanie stelazu zapasu kabla instalacyjnego $rednio co 350 em (kilka zwojow kabla) w
celu eliminacji naprezen, wystepujacych w kablach uktadanych pionowo. Pozostate pionowe
trasy kablowe nalezy zbudowaé podtynkowo z zastosowaniem ostonowych rur elektro-
instalacyjnych typu peszel.

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi in-
stalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej kon-
serwacji oraz remontow. W przypadku traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasila-
jacej biegng razem i réwnolegle do siebie nalezy zachowaé odleglo$¢ miedzy instalacjami
(szczegoblnie zasilajacy i1 logiczng), co najmniej 2 cm (w przypadku gtéwnych ciggdéw kablo-
wych oraz w pomieszczeniach uzytkowych w kanatach kablowych) lub stosowaé¢ metalowe
przegrody oraz co najmniej 1 cm dla gniazd koficowych.

Minimalna odleglo$¢ miedzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prézniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu rozltadowania)
powinna wynosi¢ co najmniej 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace
energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach.
Rézne wigzki powinny byé oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Trasa instalacji okablowania do osprzetu drzwiowego w przypadku systemu kontroli do-
stepu powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dost¢pna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Nalezy zadbaé o
to, aby w szczegdlnosci kabel polaczeniowy do elektrozamka byt jak najkrétszy.

6.2.2 Ukladanie kabli

Przy uktadaniu kabli miedzianych nalezy stosowaé si¢ do odpowiednich zalecen producen-
ta (tj. promienia gigcia, sily i sposobu wciggania, itp.). Symetryczne kable skretkowe nalezy
uktada¢ podtynkowo w rurze ochronnej peszel w sposéb odpowiadajacy odpornosci kon-
strukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegolnosci nalezy wystrzegaé sie
nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podlodze oraz zalamywania
kabli na elementach konstrukeji kanaléw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wy-




cigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sily ciggniecia oraz zwracaé
uwage na to, by na kablu nie tworzyty si¢ wezly ani suply.

6.2.3 Prowadzenie okablowania

Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji wynosi 4-krotnosé $rednicy zewngtrzne;j
kabla, natomiast po instalacji nalezy zapewni¢ promien réwny minimum 8-krotnosci Srednicy
zewnetrznej instalowanego kabla. Jesli wykorzystuje si¢ trase kablowa przechodzacg przez
granice strefy pozarowej, $wiatlo jej otworu nalezy zamknaé odpowiednig masg uszczelniaja-
cg, charakteryzujacy sie wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami
p.poz. i przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacjg o tak zbudowa-
nej granicy strefy.

Nalezy stosowaé kable teleinformatyczne w powlokach trudnopalnych i nie wydzielaja-
cych trujacych substancji — tj. LSZH (Low Smoke Zero Halogen).

6.2.4 Przejscia przez Sciany i stropy
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetniaé nastepujace wymagania:

— wszystkie przej$cia obwodéw instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami;

— przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych;

— obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi muszg by¢
chronione do wysoko$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowaé rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

6.3 Budowa gniazd

Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych (puszka pod-
tynkowa) zlokalizowanych w przestrzeni sufitu lub na $cianie. Ostateczna lokalizacja powin-
na by¢ ustalona z Uzytkownikiem. Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawie-
niem zapasu kabla z mozliwoscig cofnigeia zapasu kabla w sytuacjach, kiedy gabaryty puszki
i gniazda nie pozwalajg na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy
dostep Uzytkownikéw do gniazd.

6.3.1 Przygotowanie kabla ekranowanego

Nalezy zdjaé izolacje zewnetrzng z kabla na dlugosei 70 mm i wywingé fragment oplotu na
koszulke zewngtrzng kabla. Nastepnie nalezy wlozy¢ kabel przez otwér w elemencie monta-
zowym, tak aby ostona zewnetrzna byla na granicy przejscia przez otwor. Ekran zewnetrzny
(odpowiednio: folia Iub siatka) nalezy zawing¢ na kablu po zewngtrznej stronie elementu
montazowego i zabezpieczy¢ opaska zaciskowa, tak aby kabel byl nieruchomy.

6.3.2 Zarabianie modulu gniazda ekranowanego RJ45

Modut gniazda ekranowanego ztozonego z dwdch czgsci o wydajnosci rzeczywistej kate-
gorii 64 z tylnym wyprowadzeniem kabla pozwala zakonczy¢ kabel 4-parowy w sekwencji
T568A lub T568B. Zostal zaprojektowany do wspdlpracy z drutem miedzianym o $rednicy
0,50 — 0,65 mm (24 — 22 AWG) i izolacji o $rednicy maksymalnej 1,6 mm, bedagcym elemen-
tem kabla podwojnie ekranowanego F/FTP. Najlatwiej przeprowadzi¢ proces zarabiania kabla
na module gniazda przy zastosowaniu profesjonalnego narz¢dzia montazowego. Dzigki jed-
noczesnemu wprowadzaniu wszystkich zyt kabla symetrycznego do modulu gniazda uzyskuje
si¢ wysokie 1 powtarzalne parametry budowanego tacza.



6.3.3 Wybér obudowy gniazda ekranowanego RJ45

W zalezno$ci od miejsca zainstalowania gniazda ekranowanego RJ45 nalezy wybrac spo-
s6b wprowadzenia kabla. Gniazda logiczne bedg montowane podtynkowo w uchwytach mon-
tazowych Mosaic (45x45).

6.3.4 Przygotowanie narzedzia do zarabiania moeduléw gniazd RJ45

Narzedzie sklada sie z dwoch oddzielnych elementéw: matrycy (ktéra w przypadku modu-
tu kat. 6, nie jest wykorzystywana) oraz narz¢dzia zaciskajacego z nozem do nacinania folii
ekranu. Na kabel nalezy nalozy¢ tylna cze$¢ stanowigca integralng czes¢ modutu gniazda
przygotowujac uprzednio polozenie poszczegdlnych par zgodnie z kolorami sekwencji, w
ktorej kabel bedzie zarabiany na module gniazda. Tylna czg§¢ modutu posiada element przy-
trzymujacy polozenie kabla, dzieki ktéremu nie wysuwa si¢ on z roztozonymi zylami zarabia-
nego kabla. Nastepnie nalezy recznie weisngé druga czesé modutu gniazda, w kolejnym kroku
nalezy zainstalowaé caly zesp6t w narzedziu zaciskajacym tak, by kabel wychodzit od przodu
narzedzia. Nastepnie naciskajac dzwigni¢ narzedzia do oporu nalezy uruchomi¢ mechanizm
zaciskajacy, ktory docisnie modut gniazda do czesci tylnej, powodujgc wprowadzenie
wszystkich o$miu zyt par skreconych do ztaczy IDC modulu oraz ucigcie nadmiaru zyt kabla.

6.4 Montaz konstrukeji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do wlozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego powinny byé zamocowane do podtoza w sposob trwaly, uwzgledniajacy wa-
runki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj
instalacji. W korytarzach oraz serwerowni w przestrzeni sufitu podwieszanego poprowadzone
zostang koryta kablowe ukladane na sobie 300x60, 200x60. W innych pomieszczeniach, sg
prowadzone mniejsze koryta kablowe 50x50.

6.5 Podejscia instalacji do urzgdzen

Podejscia instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywaé w miej-
scach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia wieszakowe nalezy wykonywa¢ jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od
warunkow technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywaé przewodami ulozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowla-
nych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztaltowniki, korytka itp..

6.6 Montaz urzadzen aktywnych

Urzadzenia aktywne nalezy zainstalowaé w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” zgodnie z
projektem oraz z zachowaniem zasad zamieszczonych w instrukcji montazowej poszczegdl-
nych urzadzen. Do montazu nalezy wykorzystaé zestaw elementéw $rub mocujacych (4x $ru-
ba, podktadka oraz nakretka). Sposob instalacji kazdego urzadzenia musi umozliwia¢ dostep
do wszystkich interfejsow dostepowych urzadzenia poprzez przednig cze$¢ szafy dystrybu-
cyjnej. Urzgdzenia nalezy podlaczy¢ do listwy zasilajacej z uziemieniem, a kabel zasilajacy
zabezpieczy¢ przed przypadkowym wyciggnigciem. W ramach punktu dystrybucyjnego nale-
zy polaczy¢ urzadzenia aktywne w stosy z wykorzystaniem dedykowanych do tego interfej-
séw oraz dedykowanego okablowania — bez uzycia interfejséw uplink. UloZzenie urzadzen w
stosie musi zosta¢ wykonane od géry do dotu z uwzglednieniem rosngcej numeracji poszcze-
gblnych weztéw stosu. Ponizej stosu urzadzen aktywnych nalezy zainstalowaé organizer ka-
blowy poziomy. Interfejsy uplink, stuzace do polaczen z innymi wezlami sieciowymi (prze-
taczniki, routery itp.) nalezy wyposazy¢ w moduly swiattowodowe zgodnie z projektem.
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W celu zapewnienia komunikacji pomigdzy urzadzeniami podigczanymi do gniazd RJ45
interfejsy urzadzen aktywnych nalezy polgczy¢ z panelami krosowymi z wykorzystaniem
kabli krosowych S/FTP kat.6A, LSZH. Dhugo$¢ kabli krosowych nalezy dobra¢ w sposéb
umozliwiajacy ich swobodne wyciggniecie i zmian¢ punktu podtaczenia. Nadmiar kabla nale-
zy ulozyé w organizerach. Sposob faczenia interfejséw urzadzenia aktywnego z panelem kro-
sowym musi zosta¢ wykonana jeden do jeden umozliwiajac szybka identyfikacje interfejsu
urzgdzenia aktywnego na panelu krosowym.

6.7 Uziemienie i ekranowanie

Uziemienia i polgczenia mas stosowane sg w ekranowanych systemach okablowania struk-
turalnego. Ich podstawowym celem jest zapewnienie bezpieczenstwa, czyli ograniczenie do-
tyku i zapewnienie $ciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze zapew-
nienie EMC (Electro Magnetic Compatibility) — zerowego potencjalu odniesienia i wyréwna-
nia napieé.

W celu uzyskania najlepszych rezultatéw, system uziemiajacy powinien by¢ polgczony w
trzech wymiarach, w szczegdlnodci w przypadku wielokondygnacyjnych budynkéw wyposa-
zonych w sieciowy system przesylania danych. Nalezy pamigtaé, ze jednym z najwigkszych
niebezpieczenstw jest indukowanie si¢ przepigciowych pdl magnetycznych w petlach zwar-
ciowych do ziemi. Pole przepieciowe jest glownie poziome i indukuje najgorsze bladzace
napigcia w pionowych petlach.

W specyfikacjach normy EN-50310 okreslono optymalne warunki, jakie powinny spetnia¢
uziemienia i sieci masy w budynkach, gdzie dzialajg instalacje teleinformatyczne. Norma EN-
50310 powinna by¢ stosowana w nowo powstajacych budynkach jak réwniez juz istniejacych.

W przypadku instalacji systeméw ekranowanych nalezy zastosowaé si¢ do nastgpujgcych
wskazowek:

— wszystkie elementy systemu muszg by¢ ekranowane i pochodzi¢ od jednego produ-
centa, gwarantuje to niskg impedancj¢ przejscia;

— podlgczenie ekrandéw kabli w panelach i gniazdach musi gwarantowa¢ cigglo$¢ i sku-
teczno$¢ ekranu;

— ekran musi by¢ ciagly na calym kanale transmisyjnym - oznacza to, ze kable stacyjne i
krosowe muszg by¢ réwniez ekranowane, nie wolno przerywac ekranu;

— mnalezy zwrdci¢ szczegblng uwage na montaz elementéw polaczeniowych. Kontakt
ekranu powinien wystepowaé na calym obwodzie zgodnie z zasadg klatki Faradaya;

— wszystkie ekrany kabli powinny byé zamontowane indywidualnie w szafach dystrybu-
cyjnych, a te z kolei uziemione do dedykowanej szyny uziemiajacej;

— szafa dystrybucyjna powinna by¢ indywidualnie podlaczona do szyny uziemiajacej;

— polaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposob trwaly i gwarantujacy cigglosé;

— zaleca sig, aby szyna uziemien, do ktorej podigczone sa szafy dystrybucyjne miata ten
sam punkt uziemienia co sie¢ elektryczna budynku;

—  wszystkie punkty uziemien réznych systeméw instalowanych w budynku powinny zo-
sta¢ potaczone razem w celu zredukowania réznic potencjalow.

Podczas montazu okablowania powinny by¢ spelnione nastepujace warunki:

— powinna by¢ zachowana ciagto$¢ ekranu kabla od nadajnika do odbiornika. W kaz-
dym przypadku ekran kabla powinien by¢ dotaczony na dwéch koncach do zaciskow
lub gniazd,

~ ekran kabla powinien mie¢ niskg impedancj¢ przejécia zgodnie z normg PN EN
50173:2018;



— ekran kabla powinien catkowicie otacza¢ kabel na calej dlugosci. Kontakt ekranu wy-
konany punktowo za pomoca przewodu wyprowadzajacego bedzie mato przydatny
przy wysokich czgstotliwosciach;

— ckranowanie powinno by¢ kontynuowane za pomoca odpowiednich polgczen migdzy
sgsiednimi ekranami;

— nalezy unika¢ (nawet matych) nieciagtosci w ekranowaniu: np. otworéw w ekranie,
splecen, petli; niecigglo$é wymiaréw rzedu od 1% do 5% diugosci fali moze zmniej-
szy¢ catkowita efektywnosé ekranowania.

6.8 Montaz poszczegélnych elementow dozoru wizyjnego CCTV

6.8.1 Montaz rejestratora sieciowego

Rejestrator sieciowy o wielko$ci 2U RACK bedzie zainstalowany w szafie serwerowej
GPD w pomieszczeniu serwerowni (1.02) na I pigtrze, tj. w stelazu 19”. Rejestrator sieciowy
dostarczany jest z klawiaturg i myszg w zestawie. Do rejestratora majg zosta¢ podigczone
wszystkie 27 kamery.

6.8.2 Montaz urzadzen keonicowych — kamer

System dozoru wizyjnego CCTV wykorzystuje kable okablowania strukturalnego — nowe
projektowane kable miedziane skretkowe.

Umiejscowienie kamer zostato zaznaczone na rzutach oraz schemacie ideowym dotgczo-
nych do projektu.

Kamery wewnetrzne kopulkowe nie wymagaja dodatkowych elementéw montazowych.
Nalezy zamontowaé je za pomoca odpowiednich $rub montazowych, wkrecanych w otwory
znajdujace sie w uchwycie montazowym wbudowanym w kamere, bezposrednio na $cianie.
Kamery wewngtrzne w ciggach komunikacyjnych montowane za pomocg adapterow.

Kamery zewnetrzne tubowe majg zostaé zainstalowane przy pomocy specjalnej dedyko-
wanej puszki. Nalezy przymocowaé kamery do puszki montazowej za pomocg odpowiednich
$rub montazowych wkreconych w otwory znajdujgce si¢ w uchwycie montazowym wbudo-
wanym w kamere oraz przewidzie¢ otwor w $cianie o odpowiedniej srednicy umozliwiajgcy
polaczenie kamery z zaprojektowanym okablowaniem — kabel F/FTP kat.64 zakonczony
gniazdem i polaczy¢ kablem krosowym.

Dla wszystkich kamer zewnetrznych przewidziano ograniczniki przepigé¢ o zakonczeniu
wtyk RJ45/RJ45, montowane w szafie GPD (pom. serwerowni 1.02).

Nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na instalacje ochrony odgromowej. W celu uniknigcia
przeskokéw iskrowych pomiedzy przewodami piorunochronnymi, a przewodzacymi instala-
cjami, jak réwniez pomiedzy zewnetrznymi czgéciami przewodzgcymi, a liniami elekirycz-
nymi, zgodnie z PN-EN 62305-3 nalezy zachowa¢ odstep separacyjny okreslony przez odpo-
wiedni wzor znajdujacy sie w tej normie.

Niewlasciwe odstepy izolacyjne punktéw kamerowych od instalacji odgromowej moga
spowodowa¢ nieodwracalne uszkodzenia.
6.8.3 Zasilanie instalacji

Projekt systemu dozoru wizyjnego CCTV zaklada zasilanie podstawowe wszystkich kamer
IP koputkowych wewnetrznych i tubowych zewnetrznych poprzez kabel skrgtkowy ekrano-
wany F/FTP kat.6, dzieki wykorzystaniu funkcji PoE/PoE+ dostepnych na portach przetgcz-
nika CCTV (opisanego szczeg6towo w dokumentacji okablowania strukturalnego).
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6.9 Montaz poszezegéinych elementéw systemu kontroli dostepu

6.9.1 Montaz kontroleréw

Kontrolery nalezy zamontowaé zgodnie z rzutami dotaczonymi do projektu — obok szaf
dystrybucyjnych na $cianie oraz w suficie podwieszanym (o ile wystgpuje) lub w miejscu jak
najmniej widocznym/dostepnym obok drzwi (sugerowany montaz oraz prowadzenie okablo-
wania zostato pokazane na schematach ideowych polgczen systemu kontroli dostepu KD) po
stronie wewnetrznej pomieszczenia dla zwickszenia bezpieczenstwa. Zasilanie kontrolera
bedzie zapewnione dzieki zasilaczowi 12 V DC zainstalowanemu w zintegrowanej metalowej
obudowie wraz z kontrolerem. Kontrolery nalezy podpia¢ do sieci komputerowej przez port
RJ45 znajdujgcy w kontrolerach. Jako wejscia, za pomocg kabli YTDY 8x0,5 mm nalezy po-
taczyé kontaktron do monitorowania stanu otwarcia/zamknigcia drzwi, przycisk ewakuacji
(monitorowanie stanu) oraz przycisk wyjscia roboczego (kazdy z tych elementéw wymaga
dwoéch zyl — dwie zyly zapasowe). Dodatkowo do kontrolera nalezy polaczy¢, jako wyjscie
elektrozamek za pomoca kabla OMY 2x1 polgczony przez odpowiednie styki awaryjnego
przycisku wyjscia tak jak to zostalo pokazane na schematach ideowych instalacji systemu
kontroli dostepu przy drzwiach.

Do kontroleréw nalezy podigczyé czytniki kart. Czytniki bedg posiadaty mozliwos¢ auto-
ryzacji uprawnionego uzytkownika za pomoca karty zblizeniowe;.

Nalezy pamieta¢ o maksymalnych dtugosciach kabli do poszczegdlnych elementow syste-
mu i nalezy ich bezwzglednie przestrzegac:

— Polgczenie RS485 (czytnik - kontroler) — 1200 m (zalecane nie przekracza¢ 1000 m);

—~ Polaczenie Wiegand (czytnik - kontroler) — 150 m (zalecane nie przekracza¢ 100 m);

— Polgczenie kontaktron — kontroler — 600 m;

— Polaczenie zasilanie — kontroler — 8 m (lub wigcej w przypadku zastosowania kabla
o odpowiednim przekroju zyly);

Polaczenie elektrozamek — kontroler — 20 m (lub wigcej w przypadku zastosowania kabla
o odpowiednim przekroju zyly).

6.9.2 Montaz czytnikow

Do czytnika nalezy doprowadzi¢ od kontrolera przewdd symetryczny skretkowy 4 — paro-
wy UTP kat.5 albo kablem YTDY 8x0,5mm o parametrach wyspecyfikowanych w dokumen-
tacji projektowej okablowania strukturalnego. Czytniki nalezy zamontowaé zgodnie z pod-
ktadami oraz schematami ideowymi.

6.9.3 Zasilanie instalacji
Zasilanie podstawowe:

— Przewiduje sie zastosowanie zasilaczy 12 V DC lub 13.8 V DC zamontowanych
w metalowej obudowie wraz z kontrolerem jako opcja zasilania podstawowego;

Zasilanie awaryjne:

—~  Przewiduje sie zastosowanie akumulatora kwasowo-olowiowego 12 V DC, 7 Ah za-
montowanego w metalowej obudowie wraz z kontrolerem jako opcja zasilania awa-
ryjnego dla kontrolerow.

6.10 Montaz poszczegolnych elementéw systemu przywolawczego

Elementy systemu przywotawczego nalezy montowaé zgodnie z kartg katalogowa, doku-
mentacjg techniczno-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacjg projek-
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towa zaprojektowanego systemu przywolawczego, ktora jest uzupelnieniem niniejszej specy-
fikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu przywolawczego muszg by¢ zbudowane w
oparciu o elementy zaprojektowane w dokumentacji projektowe;.

6.10.1 Prowadzenie tras kablowych systemu przywolawczego

Magistrala systemu powinna zosta¢ wykonana w oparciu o przewod JY(SY 4x2x0,8.
Elementy peryferyjne powinny zosta¢ potaczone za pomocg przewodu JY(St)Y 4x2x0,6. Za-
silacz systemu z UPS powinien zosta¢ zabudowany w dedykowanej obudowie i podiaczony
przewodem HO5VV-F3G1,5 bezposrednio do sieci poprzez zabezpieczone bezpiecznikiem
odgalezienie. Podigczenie za pomoca wtyczki do gniazdka nie jest dozwolone.

Kabel magistrali gléwnej musi by¢ prowadzony w przestrzeni sufitu podwieszanego w ko-
rytach kablowych. Kable systemu przywolawczego nie moga by¢ ukladane we wspdlnych
kanatach, rurkach lub wigzkach kablowych z przewodami instalacji zasilajacej. Jesli kable
zasilajace i instalacji systemu przywolawczego ukltadane sa obok siebie na odleglosci wigk-
szej niz 1 m, nalezy zachowaé¢ odstep min. 30 cm od linii zasilania. Przewody magistrali
gléwnej moga wykorzystywacé te same trasy kablowe, co kable sieci strukturalnej. Kable wy-
chodzace od poszczegblnych weztow do elementéw peryferyjnych nalezy prowadzi¢ w ela-
stycznych rurach ostonowych, podtynkowo.

6.10.2 Montaz zasilacza UPS, 27V / 6A w obudowie instalacyjnej

Zasilacz systemu z UPS powinien zosta¢ zabudowany w dedykowanej obudowie i podia-
czony przewodem HO5VV-F3G1,5 bezposrednio do sieci poprzez zabezpieczone odgalezienie
bezpiecznikiem o pradzie znamionowym maksymalnie 16A. Podlgczenie za pomocg wtyczki
do gniazdka nie jest dozwolone. Instalacje i polacznia nalezy wykona¢ zgodnie z kartg kata-
logowa i dokumentacjg techniczng. Obudowa instalacyjna z zasilaczem powinna zosta¢
umiejscowiona w niewielkiej odlegtosci od bramki TCP/IP na $cianie w pomieszczeniu ser-
werowni na pierwszym pietrze (numer pomieszczenia na rzutach 1.02). Mocowania obudowy
do $ciany nalezy dokonaé za pomoca 4 $rub i dybli. Obudowa powinna zosta¢ zainstalowana
na wysokosci od 0,7 do 2,2 m od posadzki.

6.10.3 Montaz bramki TCP/IP

Bramka TCP/IP powinna zosta¢ zamontowana na szynie DIN w pomieszczeniu serwerow-
ni na pierwszym pigtrze (numer pomieszczenia na rzutach 1.02). Do bramki nalezy podtaczy¢
zasilanie z dedykowanego zasilacza opisanego w punkcie 1.1.2. Z Bramki TCP/IP nalezy wy-
prowadzi¢ dwie magistrale kablem JY(St)Y 4x2x0,8.

6.10.4 Montaz lampy LED z elektronika

Lampy LED z wbudowang elektronikg sterujacg sa montowane 20 cm nad framugg drzwi
przypisanego do nich pomieszczenia. Lampa powinna by¢ montowana na puszce podtynko-
wej 60 mm przy pomocy ramki montazowej do lampy LED. Do kazdej z lamp LED z elek-
tronikg nalezy doprowadzi¢ magistrale LON kablem JY(St)Y 4x2x0,8 oraz wyprowadzi¢
przewody do elementéw peryferyjnych kablem JY(St)Y 4x2x0,6 zgodnie ze schematami i
rysunkami dotagczonymi do projektu.

6.10.5 Montaz lampy bez elektroniki

Lampy LED bez elektroniki sg montowane na $cianach w widocznych miejscach. Ich za-
daniem jest powielenie sygnatu optycznego w sytuacji gdy lampa LED z elektronika jest sta-
bo widoczna z ciggu komunikacyjnego. Lampa powinna byé montowana na puszce podtyn-
kowej 60 mm przy pomocy ramki montazowej do lampy LED. Do kazdej z lamp LED bez
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elektroniki nalezy doprowadzi¢ przewdd JY(St)Y 4x2x0,6 z lampy z elektronika zgodnie ze
schematami i rysunkami dotgczonymi do projektu.

6.10.6 Montaz sygnalizatora akustycznego do lampy LED z elektronika

Sygnalizator ma zosta¢ zamontowany pod lampg LED. By zamontowa¢ sygnalizator nale-
zy usungé cze$é obudowy lampy LED zgodnie instrukcjami producenta. Sygnalizator nalezy
podigczy¢ do lampy LED zgodnie ze schematami producenta.

6.10.7 Budowa i montaz panelu przywolawczego, z przyciskami przywolania/kasowania

Panel przywolawczy z przyciskiem czerwonym i zielonym nalezy zamontowaé zgodnie z
dokumentacjg projektowa na wysokosci od 120 do 145 cm przy drzwiach od toalety po stro-
nie wewnetrznej. Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm. Do panelu
nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z lampy LED z elektronika, ktéra go obstuguje.

6.10.8 Budowa i montaz panelu przywolawcezego z linka pociggows.

Panel przywolawczy z przyciskiem pociggowym nalezy zamontowaé na wysokosci 225
cm, tak aby sznur pociggowy byt w zasiggu reki osoby lezacej na podtodze w poblizu toalety.
Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu ulatwienia {aczenia
kabli. Do panelu nalezy doprowadzié kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroniki, ktéra go obstugu-
je.

6.10.9 Montaz terminali z wySwietlaczami LED

Terminal z wy$wietlaczem musi zosta¢ zainstalowany w sekretariacie na pierwszym pig-
trze (numer pomieszczenia 1.06). Terminal powinien by¢ instalowany na $cianie pomieszcze-
nia zaznaczonego na rzutach, na wysokosci umozliwiajacej jego swobodng obsluge przez
osobe stojacg. Montazu nalezy dokona¢ na puszce montazowej o wymiarach 70 x 140 x 47
mm. Do terminalu musi réwniez zosta¢ doprowadzona magistrala systemu. Magistrala musi
zosta¢ podlgczona do terminalu zgodnie z dokumentacjg producenta.

7 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbidr odbywa sie na jedenastu plaszczyznach:

— weryfikacja struktury systemu okablowania;

— weryfikacja montazu urzadzen aktywnych i wyposazenia szaf dystrybucyjnych;

— weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla systemu dozoru wi-
zyjnego CCTV;

— weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla systemu kontroli do-
stepu KD;

— weryfikacja struktury podtaczenia urzadzen systemu dozoru wizyjnego kamer IP, kon-
troli dostepu tj. kontroleréw oraz podiaczonych do nich czytnikéw wraz z osprzetem
drzwiowym (elektrozamki, kontaktrony, przyciski wyjscia, przyciski ewakuacyjne);

— weryfikacja instalacji oraz konfiguracji serwera systemow bezpieczenstwa, rejestrato-
ra NVR oraz stacji operatorskiej systemoéw kontroli dostgpu i dozoru wizyjnego;

— weryfikacja instalacji oraz konfiguracji systemu przywolawczego;

— weryfikacja instalacji oraz konfiguracji SSWIN

— weryfikacja doboru komponentow;

— weryfikacja wydajnosci systemu okablowania;

— weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
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7.1 Weryfikacja struktury polaczen sieci LAN

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku oraz dtu-
go$ci polaczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane w EN 50173-
1:2018. Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administro-
wania systemem okablowania strukturalnego, wykorzystujac opracowany wezesniej otwarty
system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktére nalezy
oznaczaé s3:

— gniazda;

— porty;

— panele krosowe;

— szafy dystrybucyjne;

— pozostale elementy wchodzace w sklad systemow.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne 1 widoczne.

7.2 Weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla sys-
temu dozoru wizyjnego, kontroli dostepu

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku oraz dtu-
go$ci polagczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane w EN 50173-
1:2018.

7.3 Weryfikacja struktury systemu dozoru wizyjnego

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw systemu dozoru wizyjnego (1j. insta-
lacji rejestratorow, stacji operatorskich, kamer IP) w budynku oraz dhugosci potaczen pomig-
dzy nimi. Muszg by¢ spelnione wymagania opisane w normach dozoru wizyjnego PN-EN
50132-1:2012E, PN-EN 50132-5-1:2012E, PN-EN 50132-5-2:2012E, PN-EN 50132-5-
3:2013-04E, PN-EN 50132-7:2013-04E, PN-EN 62676-1-1:2014-06, PN-EN 62676-1-
2:2014-06, PN-EN 62676-2-1:2014-06, PN-EN 62676-2-2:2014-06, PN-EN 62676-2-3:2014-
06, PN-EN 62676-3:2015-06, PN-EN 62676-4:2015-06.

7.4 Weryfikacja struktury systemu kontroli dost¢pu

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw systemu kontroli dostepu (ij. insta-
lacji kontroleréw oraz podiaczonych do nich wejs¢ i wyjs¢é — elektrozamkéw, kontaktrondw,
przyciskow wyjdcia oraz przyciskow awaryjnych, a takze czytnikéw) w budynku oraz dtugo-
$ci polgczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane w normach kontroli
dostepu PN-EN 60839-11-2:2015-08, PN-EN 60839-11-1:2014-01, PN-EN 50133-7:2002
oraz PN-EN 50133-2-1:2002.

7.5 Weryfikacja struktury systemu sygnalizacji wlamania i napadu

Polega na uruchomieniu systemu i sprawdzeniu poprawnosci jego dzialania. Uruchomienie
polega na sprawdzeniu i wykazaniu przez Wykonawce, Zze instalacja pracuje zgodnie z obo-
wigzujgcymi normami i zasadami oraz zgodnie z jej przeznaczeniem. Nalezy sprawdzi¢ czy
wszystkie elementy systemu sg sprawne, czy przekazywane sg sygnaly do urzadzen i syste-
méw zewnetrznych — kontrola wspélpracy z urzadzeniami zewnetrznym jak np. system
transmisji alarmu, powiadomienia SMS (w szczegélnosci zalania i dymu w serwerowni) itp.,
czy informacje przekazywane przez centrale sg prawidlowe. Wykonawca powinien dostar-
czy¢ uzytkownikowi podpisany protokét uruchomienia.
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7.6 Weryfikacja struktury systemu przywolawczego

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw systemu przywolawczego (3. insta-
lacji lampek LED, paneli, sygnalizatoréw akustycznych, manipulatoréw) w budynku oraz
dtugosci potaczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spetnione wymagania opisane w normach DIN
VDE 083, PN EN 60601, PN EN 61000.

7.7 Weryfikacja doboru komponentow

Zgodnie z punktem normy PN-EN 50173-1:2018-07 wydajnos¢ systemu okablowania de-
finiuja komponenty sktadajace si¢ na poszczegdlne tory transmisyjne:

— komponenty kategorii 64 zapewniajag wydajnos$¢ klasy Ex okablowania symetryczne-
go.

Kable i polgczenia réznych kategorii moga by¢ mieszane ze sobg w kanale, jednakze o
wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.

7.8 Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego taczy
statych badz kanatéw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN
50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadéw okreslonej dokladnosci. Przy bada-
niu okablowania symetrycznego klasy Ex nalezy postuzy¢ si¢ przyrzadem pomiarowym po-
ziomu V.

Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego w klasie
wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powi-
nien by¢ pozytywny dla wszystkich Iaczy statych systemu.

7.9 Weryfikacja montazu urzadzen aktywnych i wyposazenia szaf dystry-
bucyjnych.

Sprawdzenie montazu urzadzen aktywnych polega na weryfikacji trwatosci, stabilnosci i
zgodnosci z projektem sposobu zamontowania urzadzen aktywnych i wyposazenia dodatko-
wego w szafie dystrybucyjnej 19”. Ocenie podlega¢ bedzie podigczenie zasilania urzadzen
oraz odporno$¢ na przypadkowe wysuniecie kabla zasilajacego. Sprawdzany bedzie réwniez
sposdb prowadzenia okablowania krosowego wewnatrz szafy dystrybucyjnej w tym dostep do
interfejsow urzadzenia, mozliwo$¢ zmian w polaczeniach oraz estetyka jego wykonania.

Weryfikacja poprawnosci wykonania potaczenn krosowych w szafie dystrybucyjnej oraz
polgczen pomiedzy urzadzeniami aktywnymi odbywaé si¢ bedzie poprzez przeprowadzenie
testow komunikacji protokotu IEEE 802.3 Ethernet. Testy komunikacji zostang przeprowa-
dzone poprzez dolgczenie do dwdch gniazd RJ45 zaterminowanych na dwéch réznych pane-
lach krosowych oraz dwdch réznych urzadzeniach aktywnych. Testy polaczeniowe prowa-
dzone bedg z wykorzystaniem protokotu ICMP.

7.10 Weryfikacja jako$ci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac w to
sprawdzenie zgodno$ci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

7.11 Pomiary dynamiczne

Warunkiem koniecznym dla odbioru koficowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych
toréw na zgodno$é parametréw z wymaganiami obowigzujacych norm.
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W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastg¢pujace warunki:

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest weryfika-
cja pomiarowa wszystkich zainstalowanych toréw transmisyjnych na zgodnos¢ parametrow z
wymaganiami obowigzujgcych norm i uzyskanie gwarancji systemowe;j 25-letniej producenta
— wytworey okablowania.

1. Wykonawstwo pomiar6w powinno by¢ zgodne z normg PN-EN 50346:2004
/A1+A2:2009.

2. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich projektowanych interfejséw okablowania po-
ziomego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiada oryginalng i najnowszg
wersje oprogramowania wewnetrznego (Firmware), umozliwiajacg dokonanie analizy para-
metréow, wedtug aktualnie obowigzujacych norm. Caly sprzet pomiarowy musi posiada¢ aktu-
alng kalibracje i legalizacje (tj. certyfikat potwierdzajacy dokladnos¢ jego wskazan, wydany
przez serwis producenta).

Wykonanie kompletu pomiaréw — opis pomiaréw cze¢$ci miedziane;.
Pomiary okablowania miedzianego:

— analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci miedzianej musi charaktery-
zowa¢ sie przynajmniej V klasg doktadnosci dla klasy Ex wg IEC 61935-1 (propono-
wane urzgdzenia to np. FLUKE DSX5000);

~ pomiary czesci miedzianej nalezy wykona¢ dla maksymalnej wydajnosci okablowania,
okreslonej w dokumentacji i skonfrontowaé z wymaganiami norm ISO/IEC11801:2002
/Am?2:2010 lub PN-EN 50173-1:2018;

— na raporcie (sporzgdzonym oddzielnie dla kazdego pomiaru) majg by¢ widoczne: wy-
nik pomiaru, identyfikacja lacza, wskazanie normy, konfiguracja pomiarowa oraz in-
formacja opisujaca wielko$¢ marginesu pracy (inaczej zapasu, tj. réznicy pomiedzy
wymaganiem normy, a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich
dla kazdej mierzonej wielkosci);

— raport pomiarowy ma jednoznacznie informowaé o poprawnosci pomiaru (dobry/zly,
pass/fail);

— pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawiera¢ co
najmnie;j:

" mape polgczen;

dhugos¢ polaczen i rezystancje par;

opdznienie propagacji oraz r6znicg opdznien propagacji;

tlumienie;

NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach;

ACR-F i PS ACR-F w dwoch kierunkach;

ACR-NiPS ACR-N w dwdéch kierunkach;

RL w dwoch kierunkach.

W przypadku sieci miedzianej pomiary okablowania nalezy wykona¢ w konfiguracji po-
miarowej:

— Igcza stalego (Kategoria 65) — od gniazda do panelu krosowego (Permanent Link) dla
wszystkich tor6w transmisyjnych.

Przyktadowy miernik DSX-5000 nalezy wyposazy¢ w odpowiednie przystawki. Nastepnie
ustawi¢ miernik na 1ISO11801 PL2 Class E lub EN50173 PL2 Class Ea) oraz wybrad typ
kabla — wskaza¢ kabel skretkowy F/FTP kat.04.
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—  oraz kanalu transmisyjnego (Klasa E,) z kablami krosowymi (ang. ,,Channel”) — dla sys-
temu zamknigtego

Przyktadowy miernik DSX-5000 nalezy wyposazy¢ w odpowiednie przystawki oraz kable
krosowe zakoficzone interfejsem RJ45. Nastepnie ustawi¢ miernik na ISO11801 Channel
Class EA lub EN50173 Channel Class E, oraz wybra¢ typ kabla — wskaza¢ kabel skrgtkowy
F/FTP kat.64.

7.12 Prace wykonczeniowe

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z po-
krywa), wowczas nalezy je zamkngc.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzacy przez granice strefy pozarowej, $wiatfo
jej otworu nalezy zamknaé odpowiednig masg uszczelniajaca, charakteryzujaca si¢ wlasciwo-
$ciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu
jej instalacji przywieszke z petna informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.

Nalezy oznaczyé wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem okablowania, systemem dozoru wizyjnego, kontroli dostepu, sygnalizacji wtamania

i napadu, przywolawczego, wykorzystujgc opracowany wezeéniej otwarty system oznaczef,
pozwalajacy na pézniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznacza¢ sg:

— pomieszczenie punktu dystrybucyjnego;

—  szafa zawierajace elementy systemu okablowania;
~ poszczegodlne panele krosowe;

— poszczegblne porty tych paneli;

— wszystkie gniazda Uzytkownikow;

— wszystkie kamery;

—  wszystkie czytniki;

— wszystkie kontrolery;

—  wszystkie czujki;

— wszystkie zasilacze.

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajgca
nastepujace elementy:

— podstawa opracowania;

— informacje o Inwestorze, Inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonaw-
cy rozpatrywanej instalacji;

—  opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii;

— lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy
/ Nazwa elementu / Ilos¢;

— schemat polgczen elementow instalacji;

— podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji;

— widok szafy w punkcie dystrybucyjnym;

—  widoki wszystkich rodzajow punktéw Uzytkownikow;

—  widoki wszystkich punktéw koficowych systemu monitoringu wizyjnego;

—  widoki wszystkich punktéw koficowych systemu kontroli dostgpu.
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Nalezy podkreslié, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadzaé
si¢ z rzeczywistoscig.

8 OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu rzeczywistych
ilodci zuzytych materiatéw. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne
dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie
trwania robét pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowa dla prze-
wod6éw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarows dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka
(lub 1 komplet). Obmiaru robét dokonuje Wykonawca w sposéb okreslony w warunkach kon-
traktu. Sporzadzony obmiar rob6t Wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie usta-
lonym w umowie. Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwnaé z dokumentacjg techniczno-
kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych rozbiezno$ci w ilosei robot.

9 ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg naste-
pujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
~ odbiorowi czgsciowemu;

— odbiorowi wstepnemu;

odbiorowi koficowemu.

|

9.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakoscei
wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiaja-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postgpu ro-
bé6t. Odbioru robdt dokonuje Inwestor.

Gotowo$¢ danej czesci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budo-
wy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jako$¢ i iloéé robét ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow za-
wierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary
i proby, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzedni-
mi ustaleniami.

9.2 Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czg-
$ciowego robét dokonuje sie wedlug zasad jak przy odbiorze wstgpnym robét. Odbioru czg-
$ciowego robdt dokonuje Inwestor.

9.3 Odbior wstepny robét

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoniczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru
wstepnego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocz-
nym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora. Odbiér wstepny robot nastgpi w
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terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwe-
stora zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow.

Odbioru wstepnego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wy-
konawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozo-
nych dokumentéw, wynikéw badar i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych

W trakcie odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wy-
konania rob6t uzupelniajacych i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyzna-
czonych robét poprawkowych, robot uzupeliajacych lub robét wykonczeniowych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wst¢pnego.

9.4 Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokoét odbioru
wstepnego robét sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstep-
nego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujgce dokumenty:

— dokumentacje projektows podstawowa (wydruk, wersja na plycie CD/DVD lub pa-
migé typu pendrive) z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporza-
dzona w trakcie realizacji kontraktu;

— specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupelniajgce lub za-
mienne);

— ustalenia technologiczne;

— dokumenty zainstalowanego wyposazenia;

— dziennik budowy;

— o$wiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym;

— rejestry obmiaréw (oryginaly);

—  wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
ze specyfikacjami technicznymi;

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi;

— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomia-
16w zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi;

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoly odbioru i
przekazania tych rob6t whascicielom urzadzen;

— instrukcje eksploatacyjne;

— protokoty sprawdzen i odbioréw instalacji i urzadzen sieci zewnetrznych elektroener-
getycznych wraz z uktadami pomiarowymi;

— protokoty sprawdzeni i odbioréw przewodéw wentylacyjnych oraz skutecznosci wen-
tylacji mechaniczne;j.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjne-
go nie bedg gotowe do odbioru wstgpnego, komisja w porozumieniu z wykonawcg, wyznaczy
ponowny termin odbioru wstgpnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zesta-
wione wedlug wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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9.5 Odbior koncowy

Odbiér koncowy — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usu-
nieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér kohcowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér wstepny robot".

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram ro-
bot uwzgledniajgey wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak
réwniez terminu realizacji.

10 ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczanie robdt okresla umowa.

11 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do opracowania zagadnien zwigzanych z okablowaniem strukturalnym, sg obo-
wigzujgce normy europejskie 1 migdzynarodowe, dotyczace wymagan ogdlnych oraz specy-
ficznych dla $rodowiska biurowego:

Normy europejskie dotyczace okablowanie strukturalnego:

— PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika Informatyczna — Systemy okablowania struktu-
ralnego — Cze$¢ 1: Wymagania ogblne;

— PN-EN 50173-2:2018-07 - Technika Informatyczna — Systemy okablowania struktu-
ralnego — Cze$¢ 2: Budynki biurowe;

— PN-EN 50173-5:2018-07 - Technika Informatyczna — Systemy okablowania struktu-
ralnego — Cze$¢ 2: Centra danych;

— PN-EN 50173-6:2018-07 - Technika Informatyczna — Systemy okablowania struktu-
ralnego — Cze$¢ 6: Rozproszone ustugi budynkowe;

— PN-EN 50174-1:2018-08 - Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 1-
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci;

— PN-EN 50174-2:2018-08 - Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2
- Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

— PN-EN 50310:2016 - Stosowanie polgczen wyréwnawczych 1 uziemiajacych
w budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

Normy dotyczace systemu kontroli dostepu:

— PN-EN 60839-11-2:2015-08 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne
systemy zabezpieczen -- Czgéé 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wy-
tyczne stosowania;

— PN-EN 60839-11-1:2014-01 - wersja angielska - Systemy alarmowe 1 elektroniczne
systemy zabezpieczen -- Czg$¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -~ Wy-
magania dotyczace systemow i czesci sktadowych;

— PN-EN 60839-11-2:2015-08 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne
systemy zabezpieczeni -- Czg$¢ 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wy-
tyczne stosowania;

— PN-EN 60839-11-1:2014-01 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne
systemy zabezpieczen -- Czgé¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wy-
magania dotyczace systeméw i komponentow.

Normy dotyczace systemu dozoru wizyjnego:
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PN-EN 62676-1-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Cze$¢ 1-2: Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmi-
Sji wizji;

PN-EN 62676-3:2015-11- Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach -
- Czg$¢ 3: Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne;

PN-EN 62676-4:2015-06- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czgé¢ 4: Wytyczne stosowania;

PN-EN  62676-1-1:2014-06 -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane
w zabezpieczeniach -- Czg$¢ 1-1: Wymagania systemowe -- Postanowienia og6lne;
PN-EN  62676-1-2:2014-06 -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane

w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2: Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyj-
ne dotyczace transmisji wizji;

PN-EN  62676-2-1:2014-06 -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze¢$¢ 2-1: Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogodlne;
PN-EN  62676-2-2:2014-06 -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane

w zabezpieczeniach -- Czgsé 2-2: Protokoty transmisji wizji -- Zastosowanie migdzy-
operacyjnosci IP oparte na ustugach HTTP i REST;

PN-EN  62676-2-3:2014-06 -  Systemy dozorowe CCTV  stosowane
w zabezpieczeniach -- Czg$¢ 2-3: Protokoty transmisji wizji -- Zastosowanie migdzy-
operacyjnosci IP oparte na ustugach Web;

System SSWiN:

PKN-CLC/TS 50131-7:2011 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnali-
zacji wlamania i napadu -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania;

PN-EN 50131-1:2009 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Cze$¢ 1: Wymagania systemowe;

PN-EN 50131-2-2:2009 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Cz¢$¢ 2-2: Czujki sygnalizacji wiamania -- Pasywne czujki pod-
czerwieni;

PN-EN 50131-2-3:2010 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Cze$¢ 2-3: Wymagania dotyczace czujek mikrofalowych;
PN-EN 50131-2-4:2009 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Czgé¢ 2-4: Wymagania dotyczace dualnych czujek pasywnych
podczerwieni 1 mikrofalowych;

PN-EN 50131-2-5:2010 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Cz¢$¢ 2-5: Wymagania dotyczace dualnych czujek pasywnych
podczerwieni i ultradzwigkowych;

PN-EN 50131-2-6:2012 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wiamania i napadu -- Czg$¢ 2-6: Czujki otwarcia stykowe (magnetyczne);

PN-EN 50131-3:2010 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wiamania i napadu -- Cze$¢ 3: Urzadzenia sterujgce i obrazujace;

PN-EN 50131-4:2010 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Czes$¢ 4: Sygnalizatory;

PN-EN 50131-5-3:2011 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania -- Cze$¢ 5-3: Wymagania dotyczace polgczen wzajemnych sprzetu wyko-
rzystujacego techniki czgstotliwosci radiowych;

PN-EN 50131-6: 2009 - wersja polska - Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji
wlamania i napadu -- Czg$¢ 6: Zasilanie;
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— PN-EN 50136-1:2012 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy i urzadzenia
transmisji alarmu -- Cze$é 1: Wymagania ogdlne dotyczace systemOw transmisji
alarmu;

— PN-EN 50136-2:2014-05 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy
i urzadzenia transmisji alarmu -- Cze$¢ 2: Wymagania dotyczace nadajnika-odbiornika
miejsca chronionego (SPT);

— PN-EN 50136-3:2014-05 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy
i urzadzenia transmisji alarmu -- Cze$é 3: Wymagania dotyczace nadajnika-odbiornika
centrum odbiorczego (RCT).

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane
zgodnie z przepisami i normami obowigzujacymi w dniu ich realizacji.

System Przywolawczy:

Instalacja systemu przywolawcze ma posiadaé aktualny certyfikat potwierdzajacy zgod-
no$¢ z normg DIN VDE 0834 wydane przez krajowe stowarzyszenia elektrykéw. Ponadto
instalacja powinna byé zgodna z norma PN EN 60601 dotyczaca kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej oraz z PN EN 61000 dotyczaca elektrycznych urzadzen medycznych.

Pozostate normy powotane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Ba-
danie zainstalowanego okablowania.

— IEC 60332-1-2, IEC 60332-3-24, IEC 60332-3-22, IEC 60754-1, IEC 60754-2, IEC
61034-2 - Normy miedzynarodowe zwigzane z palnoscig powloki kabla.

Norma dotyczgca projektowania instalacji ochrony odgromowej:

— PN-EN 50130-4:2012 - Systemy alarmowe -- Czg$¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagne-
tyczna -- Norma dla grupy wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen sys-
tem6éw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV,
kontroli dostepu i osobistych;

— PN-EN 62305-3:2011 — Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiek-
toOw i zagrozenie zycia.

Wykonawca ma obowigzek wykona¢ instalacje okablowania zgodnie z wymaganiami opi-
sanymi w dokumentacji projektowej, a jesli ktorykolwiek z dokumentéw normalizacyjnych
ulegt aktualizacji wg nowych aktualnych wymagan.

Instalacja systemu przywolawcze ma posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy zgod-
no$é z normg DIN VDE 0834 wydane przez krajowe stowarzyszenia elektrykéw. Ponadto
instalacja powinna by¢ zgodna z norma PN EN 60601 dotyczaca kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej oraz z PN EN 61000 dotyczaca elektrycznych urzadzen medycznych.

Pozostate normy powotane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Ba-
danie zainstalowanego okablowania;

— IEC 60332-1-2, IEC 60332-3-24, IEC 60332-3-22, IEC 60754-1, IEC 60754-2, IEC
61034-2 - Normy miedzynarodowe zwigzane z palnoscia powloki kabla.

Uwaga:

W przypadku powotlafi normatywnych niedatowanych obowigzuje najnowsze wydanie cy-
towanej normy.
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12 SLOWNIK

Skréty uzyte w dokumencie:

ACR-F (ang. Attenuation to Crosstalk Ratio - Far End) — odstep przestuchu na zdalnym
koncu;
ACR-N (ang. Attenuation to Crosstalk Ratio — Near End) — odst¢p przestuchu na bliskim
koncu;

AWG (ang. American wire gauge) — znormalizowany system $rednic przewodéw elek-
trycznych stosowany w Stanach Zjednoczonych;

F/FTP — kabel skretkowy 4 parowy z indywidualnie ekranowanymi w postaci jednostron-
nie laminowanej folii parami transmisyjnymi i wspélnym ekranem wszystkich par w po-
staci laminowane;j folii, kat.6A, w powloce zewnetrznej niepalnej LSZH;

LAN (ang. local area network) — lokalna sie¢ komputerowa;

LSZH (ang. Low Smoke Zero Halogen) — ostona zewnetrzna kabla nie wydzielajaca trujg-
cych substancji pod wplywem ognia;

NEXT (ang. Near End Crosstalk) — przeshuch zblizny;

PS ACR-F (ang. Power Sum Attenuation to Crosstalk Ratio - Far End) — suma
przestuchéw na zdalnym koncu;

PS ACR-N (ang. Power Sum Attenuation to Crosstalk Ratio — Near End) — suma
przestuchéw na bliskim koncu;

PSNEXT (ang. Power Sum Near End Crosstalk) — przestuch zblizny skumulowany w jed-
nej parze;

S/FTP — kabel skretkowy 4 parowy z indywidualnie ekranowanymi w postaci jednostron-
nie laminowanej folii parami transmisyjnymi i wspolnym ekranem wszystkich par
w postaci siatki miedzianej, kat.75, w powloce zewngtrznej niepalnej LSFRZH;
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UWAGA DOTYCZACA OBOWIAZUJACEGO ZAKRESU OBJETEGO
NINIEJSZYM POSTEPOWANIEM PRZETARGOWYM W ZAKRESIE
INSTALACJI TELEINFORMATYCZNYCH, LAN, KD, CCTV, SSWN,

SYSTEM PRZYWOLAWCZY, ZASILANIE GWARANTOWANE

INWESTOR DZIELI PRZEDMIOT ZAMOWIENIA DOTYCZACEGO W/W ZAKRESU NA
DWA ETAPY :

1. ETAP PIERWSZY OBEJMUJE :
SIECI LAN

- Wi Fi

SYSTEM PRZYWOLYWAWCZY
ZASILANIE GWARANTOWANE

2. ETAP DRUGI OBEJMUJACY :
- CCTV

- KD

- SSWN,

NIE WCHODZI W ZAKRES PRZEDMIOTOWEGO POSTEPOWANIA PRZETARGOWEGO



